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 システム構成例

RevPi DIO制御
接続システム構成

注意）インターネットで接続できる環境をご用意ください。
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 システム更新

RevPi DIO制御
システム更新

注意）インターネットで接続できる環境をご用意ください。

1)Top barの端末アイコンをクリックして端末を起動

2)システムのアップデート：
端末にコマンドを入れてEnter
$ sudo apt-get update

3) システムのアップグレード
$ sudo apt-get upgrade
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RevPi DIO制御
ツールのインストールと設定

 ライブラリREVPIMODIOのインストール
▬ sudo apt install python3-revpimodio2

 ライブラリPEVPIPYPLCのインストール
▬ sudo apt-get install revpipyload
 revpipyloadツールを使用すると、イーサネットを介してPython「PLC」をリモートコントロールできます。

 ロードファイルの編集
▬ sudo nano /etc/revpipyload/revpipyload.conf
▬ セクション[XMLRPC]を編集します。

1. 「xmlrpc = 0」を「xmlrpc = 1」で上書きします。
2. bindip = * に変更します。
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RevPi DIO制御
ツールのインストールと設定

 構成ファイルの編集
▬ sudo nano /etc/revpipyload/aclxmlrpc.conf
 アクセス許可レベルとともにIPマスクを追加します。実際の状況によりパーミッションレベル4 

(最高レベル)でWindows PCのIPを追加します。
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 PiCtoryの起動方法

RevPi DIO制御
PiCtory起動

1)ブラウザでRevPiのIPアドレスを入力し接続

2)「SERVICES」をクリックし、Enabled/Disable 
RevPiPyloadの欄に「Enable」をチェックして「SAVE ALL」
をクリック。

ユーザ名：admin
パスワード：本体側面に記載
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 PiCtoryの起動方法

RevPi DIO制御
PiCtory起動

1) 「APPS」をクリックして 「START」をクリック

2)Picotoryが起動
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RevPi DIO制御
PiCtoryスロットとパラメータ構成

注意）
• RevPi Core 3＋：本体の左右どちら側にも

I/Oモジュールを接続できます。
• RevPi Connect+：PiBridgeコネクタのあ
る本体左側にI/Oモジュールを接続します。

上部の黒塗りタブがスロット番号です。
例では
31：DIO
0:RevPi Core本体

 ドラッグ＆ドロップでスロットを構成

 CodeSysに組込むパラメータを確認
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RevPi DIO制御
PiCtoryスロットとパラメータ構成

 PiCtoryパラメータの保管とエクスポート手順

1) 「Save as Start Config.」で構成を保管

2) 「Tools」→「Reset Driver」クリックで設定を有効にする。
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RevPi DIO制御
Windows側Pythonツールのインストールと起動

 Pythonツール「RevPi PLC Control」をWindows PCにインストール
https://revpimodio.org/dnl/RevPiCommander_0.9.3.exe

 「RevPi PLC Control」を起動し、「FILE」→「Connections…」をクリック

https://revpimodio.org/dnl/RevPiCommander_0.9.3.exe
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RevPi DIO制御
Windows側Pythonツールの設定

 任意のNameをつけ、IPアドレスの欄にRevPiの
IPアドレスと記入、Portの欄に「55123」のままで
「Save」をクリック

 「FILE」→「Search Revolution Pi…」をクリック

 先ほど保存したRevPiをク
リックして、「Connect to 
Revolution Pi」をクリック
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RevPi DIO制御
Windows側Pythonツールの接続

 新しい接続を選択すると、PCはすぐ
にRevPiに接続します。赤く表示さ
れる「FILE NOT FOUND」は無視
して構いません。これはまだRevPiに
Python PLCプログラムが保存され
ていないための表示です。

 [PLC watch mode]をクリックする
と、現在のモジュール設定を確認でき
ます。



People | Power | Partnership

13/172022-01-17 HARTING K.KPython言語によるDIO制御(KUNBUS Revolution Pi 編)

RevPi DIO制御
RevPi側pythonコーディング

 Pythonツールを起動

 エディターを起動

▬ File→New File
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 サンプルコード

I_1がTrueになりましたら、O_1もTrueにされます。
I_1がもう一度Trueになりましたら、O_1がFalseにされます。

LED A1が500msの頻度で点滅します。

RevPi DIO制御
RevPi側pythonコーディング

#!/usr/bin/python3
# -*- coding: utf-8 -*-
#
# (c) Sven Sager, License: GPLv3
#
"""Combined events with mainloop() and own cyclic functions.
Let the LED A1 blink green during program is running. Switch on output O_1
if I_1 goes to True and switch off output O_1 if I_1 goes to True again.
piCtory Setup: RevPICore | DIO
"""
import revpimodio2
class MyRevPiApp():
"""Mainapp for RevPi."""
def __init__(self):
"""Init MyRevPiApp class."""
# Instantiate RevPiModIO
self.rpi = revpimodio2.RevPiModIO(autorefresh=True)
# Handle SIGINT / SIGTERM to exit program cleanly
self.rpi.handlesignalend(self.cleanup_revpi)
# Register event to toggle output O_1 with input I_1
self.rpi.io.I_1.reg_event(self.event_flipflop_o1, edge=revpimodio2.RISING)
def cleanup_revpi(self):
"""Cleanup function to leave the RevPi in a defined state."""
# Switch of LED and outputs before exit program
self.rpi.core.a1green.value = False
self.rpi.io.O_1.value = False
def event_flipflop_o1(self, ioname, iovalue):
"""Called if I_1 goes to True."""
# Switch on/off output O_1
self.rpi.io.O_1.value = not self.rpi.io.O_1.value
def start(self):
"""Start event system and own cyclic loop."""
# Start event system without blocking here
self.rpi.mainloop(blocking=False)
# My own loop to do some work next to the event system. We will stay
# here till self.rpi.exitsignal.wait returns True after SIGINT/SIGTERM
while not self.rpi.exitsignal.wait(0.5):
# Switch on / off green part of LED A1 | or do other things
self.rpi.core.a1green.value = not self.rpi.core.a1green.value
if __name__ == "__main__":
# Start RevPiApp app
root = MyRevPiApp()
root.start()



People | Power | Partnership

15/172022-01-17 HARTING K.KPython言語によるDIO制御(KUNBUS Revolution Pi 編)

 プログラムを保存
フォルダ/var/lib/revpipyload/に保存してください。

RevPi DIO制御
RevPi側pythonコーディング
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 プログラムの実行

 プログラムの起動はPython Shell側で表示されます。

RevPi DIO制御
RevPi側pythonコーディング
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